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GX403_陆空两栖机器人巡航竞赛规则 

 

项目交流 QQ群：917142529   

随着机器人控制技术的发展，以及机器人应用领域的拓展，陆空两栖机器人

己逐显关注。设置陆空两栖机器人巡航竞赛项目，引导大学生对机器人应用进行

深入思考和研究，设计并制作陆空两栖机器人硬件与软件系统，探索陆空两栖机

器人的应用领域、逐步提高陆空两栖机器人的智能化水平。要求陆空两栖机器人

在设定的竞赛场地，按照竞赛规则，完成竞赛任务。随着技术进步及竞赛技能提

高，竞赛任务将会逐步升级。 

陆空两栖机器人要求为一体化机器人，具有自主开发的硬件或软件。陆地巡

航为自主寻线巡航运动、空中巡航为摇控空中巡航（可以选择自主巡航）运动。 

【参赛队】 

具有独立法人资格的单位可以独立组队参加比赛，每单位可派出 2 支参赛

队，每队参赛队员不超过 5 人(每位队员只能参加一个参赛队)。每参赛队携自主

开发的陆空两栖机器人参赛，且不得使用其他参赛队陆空两栖机器人，违者取消

参赛成绩并上报组委会通报批评。比赛上场顺序由现场抽签决定。 

【参赛车辆】 

陆空两栖机器人控制部分必须具有自主开发的硬件或软件。空中巡航的摇控

器可以外购，陆空两栖机器人底盘及其他可以外购，也可以自行设计制作。 

 规范要求 

重量 不限 

尺寸 适应路况及路障 

动力 只能使用电池 

安全 陆空两栖机器人不得伤害人，不得损坏场地与环境 

 

【比赛环境】 

1.比赛场地为平整纯浅色木地板、纯浅色塑料地板或纯浅色水泥地；图 1

所示，约 8米*6米； 

2.寻线，用宽度为 15-18mm左右的黑色或深色胶带线构建； 

3.路障，300*300*300左右的非金属材料构建，路障设置在寻线中间，路障

左侧、路障右侧，均无寻线； 

4.平台 1000*1000*1000左右的铝合金（或木质等）支架构建； 

5. D点，二维码(A4纸大小)，高 1800-2000，位于寻线圆弧内侧圆弧中心； 
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6.位置 A起点为 500*500； B、C区域内圈直径为 500mm、外圈直径为 1000mm； 

7.比赛场地周围可用防护网孔网封闭隔离以确保比赛安全（各参赛队在校训

练时也必须采取防护措施）。 

【比赛内容】 

陆地巡航: (1)自主寻线(宽度为 15-18mm左右黑色实线)巡航，不偏离；(2)

绕路障而不碰及；(3)精准到达指定点，A区域出发，B区域结束； 

空中巡航: (1)摇控空中巡航, 飞越平台（至少高于平台 500mm）；(2)在平

台上方（至少高于平台 500mm），对平台上方的左侧拍摄识别二维码并将识别二

维码内容传发到指定手机； (3)精准到达指定点， B区域出发，C区域结束。 
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图 1比赛场地示意图              
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【赛程赛制】 

实际比赛轮次，待报名之后确定，见程序册。 

初赛比赛：所有参赛队，依成绩排序（不含技术报告分）。（1）参赛队数

大于 15，前约 80%的参赛队进人决赛；（2）参赛队数小于等于 15，所有参赛队

直接进人决赛比赛；  

决赛比赛：依成绩排序，产生比赛名次（含技术报告分）。各等级奖项，参

照大赛组委会规定。 

注： 

（1）巡航失败，终止此次比赛，计 0分；a)在避障前，陆地巡航 4轮全部

偏离寻线；b)机器人碰撞路障且路障被移动 5厘米及以上；c)避障后，未经过路

障后的部分寻线而进入 B区域）；d)陆地巡航结束时 4轮全部位于 B点外圈外侧； 

（2）二维码尺寸为 A4纸大小，其内容为 00-99的 2位数字，抽签选定； 

（3）路障位于 B点 2000-2500之间(图 1中为 2000)，比赛时裁判定位； 

（4）参赛队在初赛、决赛比赛中，连续进行 2次比赛，以成绩优者计入；

在所有参赛队比赛结束后，参赛队可申请第 3次比赛，但承诺放弃前 2 次成绩

且第 3 次所得成绩减去 20 分。 

（5）初赛、决赛比赛规程及评分细则相同；当参赛队得分相同时，以陆地

巡航时间+空中巡航时间，两巡航时间之和短者，排名列前；若参赛队陆地巡航

时间+空中巡航时间,仍相同，则加赛一次定名次。 

（6）各队在赛前，可提前适应场地； 

（7）各队在初赛比赛前，提交电子版技术报告。 

【裁判设置】 

1. 裁判长 1 人 

负责管理赛项其他裁判，督导比赛按照既定流程公平进行，并且对比赛机器

人是否完成比赛任务进行裁决，核实比赛成绩，并对排名进行裁定。 

2. 裁判 2-3 人 

1） 协助裁判长完成对参赛队的资格审定； 

2） 协助裁判长完成对参赛机器人的资格审查； 

3） 对参赛队赛前调试准备时长 5 分钟左右； 

4） 读取比赛时间并记录； 

5） 根据裁判长判决结果，记录比赛完成情况并记入评分表； 

6） 观察比赛现场参赛机器人的完成情况，观察比赛现场安全防护情况； 

7） 协助裁判长完成比赛评分表成绩汇总。 
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【计分规则】 
1.初赛、决赛比赛都抽签决定比赛顺序，参赛队未按时到达(迟到 15分钟)

比赛场地作放弃处理； 

2.计时 

(1)陆地巡航时间 

陆地巡航时间：A区域出发，B区域结束，计时时间； 

(2)空中巡航时间 

空中巡航时间：B区域出发，C区域结束，计时时间。 

3.空中巡航自主飞行,指陆地巡航机器人到达 B区域，不得人工干预，自主

飞行及完成巡航，且陆地巡航、空中巡航，连续计时；在 B 点短停留时间计入空

中巡航时间。 

 

【其他说明】 

1．根据报名情况，实际赛程比赛轮次以程序册为准。 

2．未尽事宜，项目裁判长裁决。 

3．不服裁判长裁决的，指导老师书面（提供证据）向仲裁委员会申诉。  

4．上述内容如有与大赛组委会规定不一致的，以组委会规定为准。 

5．本规则最终解释权归竞赛组委会所有。 

6. 如线上比赛，规则略作调整另行通知。 

 

【附】陆空两栖机器人巡航竞赛评分表 
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陆空两栖机器人巡航竞赛评分表 

 参赛队：                               初赛、 决赛   第    次 

序

号 内容 1-时间/次 2-时间/次 得分 

1 
陆地

巡航 
50 分 

到达 B 区域（必须经过避障后的部分寻线进入 B
区域），B 区域内圈 20-25 分；B 区域内外圈之

间 12-17 分； 2 轮位于 B 区域外圈之外 0 分。 
 

 
 

陆地巡航结束，时间在 10s 内得 25 分；超时部

分，每 0.5 s 扣 1 分。 
 

 
 

在避障前寻线部分偏离寻线，每偏离 1 次扣 2
分。 

 
 

 

避路障时，碰撞路障，每碰撞 1 次扣 2 分。  
 

 

2 
空中

巡航 
35 分 

到达 C 区域内圈，15-20 分；内外圈之间 8-13
分；2 轮位于 B 区域外圈之外 0 分。 

 
 

 

空中巡航结束，时间在 8s 内得 15 分；超时部分，

每 0.5 s 扣 1 分。4 轮位于 B 区域外圈之外 0 分。 
 

 
 

碰撞平台，每碰撞 1 次扣 2 分。  
 

 

偏离平台上方航线，每偏离 1 次扣 2 分。  
 

 

3 

二维

码识

别 10
分 

识别二维码内容准确(8-10 分)，识别二维码内容

不完全正确(6-7 分)； 
仅拍摄二维码照片，清晰（4-5 分），清晰不够

（3-4 分），无照片（0 分）； 

 

 

 

4 
技术

报告

5 分 

优（4-5 分）、中等（3-4 分）、差（1-2 分）、 
未交（0 分） 

 
 

 

5 
自主

飞行 
本轮空中巡航所得成绩*2 计分。  

 
 

6 合计   
 

 

注：偏离寻线：4 车轮全部处于寻线一侧；B、C区域的内圈或外圈：机器人车体超过 50%进

入内圈或外圈。 
 

学生签字： 

裁判签字： 


